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PARABOLOGRAF JARZMOWY KORBOWY
SUWAKOWO - ZEBATKOWY

Przyrzad, zwany parabolografem, skonstruowano w postaci ptaskiego mechanizmu
jarzmowego korbowego suwakowo-zgbatkowego [1], ktorego struktura zasadza si¢ wprost na
konstrukeji geometrycznej wyznaczania punktéw paraboli w oparciu o jej definicjg. Przyrzad
umozliwia kreslenie paraboli linig ciagla, wzglednie punktowa, dla zmiennej wielkosci jej
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parametru p = OF . Istotne elementy mechanizmu stanowia: umocowana obrotowo w prze-

gubie F listwa zgbata I — bedaca korba 1 wodzidlem, przesuwna w jarzmach 1 listwa zgbata
1 — bedaca przesuwnym wodzidlem, oraz potaczone obrotowo za posrednictwem przektadni
zebatkowych Z; 1 Z, suwaki S; 18, — stale zazgbione z listwami zgbatymi / 1 4, ktorych
ruch wzgledem listew I 1 # jest $ciSle zsynchronizowany dzigki przekltadniom zgbatkowym
Z; 1 Z; (por. rys.).

Omawiany parabolograf stuzy do kreslenia paraboli okreslonej jej parametrem p =
OF przy czym jego konstrukcja umozliwia przygotowanie przyrzadu do czynnosci kreslenia

zadanej paraboli dwoma sposobami. Pierwszy sposob polega na naniesieniu na arkuszu: osi o,
kierownicy k 1 ogniska F paraboli, a nast¢pnie takim ustawieniu przyrzadu, by znaki K —
naniesione na listwach m, ? i n, wypadaly na kierownicy k, o$ przegubu F — najpierw na osi
o paraboli, a nastepnie doktadnie na jej ognisku, co przeprowadzamy za pomoca $rub zacisko-
wych Z wspornika w przegubu F (rys. rzut poz.). Drugi sposéb polega na nastawieniu za
pomoca podziatki p listwy taczacej n 1 $rub zaciskowych Z wspornika w — wielkosci pa-

rametru p = OF zadanej paraboli, a nastgpnie takim ustawieniu przyrzadu, by kreslona pa-

rabola wypadla w miejscu zadanym.

Potaczone obrotowo suwaki S; 1 §», stale zazgbiane (za posrednictwem kot zgbatych
z1 1 g2 przekladni zgbatkowych Z; i Z5) z listwami zgbatymi I i 4, zapewniaja dokltadnie
réwne przemieszczenia suwaka S; po listwie [ co suwaka S, po listwie 4, przy kazdym
obrocie listwy [ dokota przegubu F i zwiazang z tym obrotem zmiang potozenia listwy #
(rys. rzut poz., A i A-A). Dwie wspotosiowe sprzgzone przektadnie zgbatkowe Z; 1 Z, sa tak
skonstruowane, ze ich przetozenie catkowite i;,=I, co oznacza, ze dla kazdego przesuwu su-
waka §; po listwie I, np. o dowolna wielko$¢ d w kierunku do przegubu F (wzglgdnie w
przeciwnym kierunku ), suwak S, przemiesci si¢ po listwie # o t¢ sama wielkos¢ d w kie-
runku znaku K listwy # (wzglednie w przeciwnym kierunku). Rozwiazanie takie zapewnia, ze
dla kazdego potozenia osi przegubu E wzgledem osi przegubu F i znaku K na listwie £,

odcinki FE 1 KE sasobie rowne, w zwiazku z czym, o$ przegubu E przemieszcza si¢ po

paraboli.
Budowa i dzialanie przyrzadu

Podstawe przyrzadu (ostoje mechanizmu) stanowia listwy taczace m 1 n — potaczone
na statle dwoma jarzmami 1, oraz potaczony roztacznie (za pomoca $rub zaciskowych Z) z li-
stwa taczaca n, wspornik w przegubu F (rys. rzut poz.). Na listwach m, # i n naniesione
sa wzdtuz linii prostopadtej do tych listew znaki K, stuzace do nastawiania przyrzadu na kie-
rownice k paraboli — wykre§lona na arkuszu. Na listwie taczacej m naniesiona jest podziatka
p (np. milimetrowa), stuzaca do nastawiania osi przegubu F wspornika w w odleglosci od
kierownicy k odpowiadajacej parametrowi p kreslonej paraboli. Poczatek 0 podziatki p jest
tak dobrany, by lewa krawedZ wspornika w wskazywata wlasciwa wielko$¢ parametru p =

OF Listwa wodzaca [ (korba), polaczona obrotowo za posrednictwem prowadnika H i pro-

wadnicy G' ze wspornikiem w, sprzgzona jest stale z przesuwnym wodzidtem ¢ za posrednic-
twem osadzonych na listwie / 1 wodzidle # suwakow S; 1 S, kot zgbatych z; 1 z2, zazg-
bionych z zgbatkami prostymi obu listew 1 watka przektadni zgbatkowatych Z; 1 Z; (rys. rzut
poz., A i A-A). Na walku przektadni zgbatkowatych Z; 1 Z, jest osadzone na state koto zgba-
te z» — stale zazgbione z listwa zgbata £, rozlacznie — koto zgbate z; — stale zazgbione z li-
stwa zgbata I, oraz na potaczenie gwintowe — tuleja z pokrettem S, stuzaca do sprzggania
kota zgbatego z; z watkiem przektadni. Roztaczne osadzenie kota zgbatego z; na watku prze-
ktadni i1 unieruchamianie go na tym watku za pomoca tulei z pokrettem S, stuzy do poczat-
kowego (pierwszego) zmontowania przyrzadu w taki sposob, by o$ przegubu E byla oddalona
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od osi przegubu F i znaku K na listwie # o tg¢ sama odleglo$¢. Raz ustalone potozenie osi
przegubu E w opisany sposob i unieruchomienie kota zgbatego z; na watku przekladni za
pomoca pokretlta S, nie wymaga jego zmiany dla kreslenia réznych parabol. Przez otwor
wzdhuz walka przektadni przechodzi popychacz pisaka P, ktorego dolny koniec jest zaopa-
trzony w gwintowo potaczony z nim zacisk elementu piszacego, a gorny — w poprzeczny kotek
1 sprezyng, stuzace wraz z tuleja z odpowiednim wycigciem (zaczepem) do unieruchamiania
pisaka w dolnym polozeniu. Tuleja prowadnicy G przegubu posiada kolista, przezroczysta
ptytke z naniesionym na niej znaczkiem f w osi przegubu F, stuzacym do naprowadzania
przegubu na ognisko F paraboli.

Gdy zamierzamy wykorzystywaé omawiany parabolograf do kreslenia paraboli okreslo-
nej: osia o, wierzchotkiem W idowolnym punktem P, wzglednie: srednica m 1 cigciwa PR
z nig sprz¢zona — jak najczgsciej w praktyce bywa ona okreslana, m.in. w pracy [2], wowczas
najpierw wyznaczamy: w pierwszym przypadku — ognisko F i kierownice k, za$ w drugim —
os I, wierzchotek W i kierownice k, np. sposobami omowionymi w pracach [3], [4]1[5], a
nastgpnie postugujemy si¢ przyrzadem w sposob omowiony wyze;j.

Nalezy zauwazy¢, ze zmiana potozenia (wzgledem siebie) punktow zazgbienia powodu-
je niedoktadnos$¢ kreslenia krzywe;.
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SHACKLE CRANK, SLIDER-RACK AND PINION PARABOLOGRAPH

The paper presents principles for construction and functioning of graphic instrument for
continuous or point wise drawing of an parabola, which is constructed in the form of flat
shackle crank, slider-rack and pinion parabolograph. The geometric idea for construction of the
instrument is based directly on parabola’s definition, of which focal point may assume variable
distance from directrix.
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