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Geometryczne aspekty i zastosowanie rzutu zdegenerowanego

Definicjal.
Zbiér B = {m, p, s, k*} (rys. 1) jest bazg rzutu zdegenerowanego gdzie:
mc &3 jest polozong poziomo rzutnig,

[ A— rozdzielajgcg przestrzen £3* na potprzestrzen

- \ )/ +&3* dodatnig i —£3* ujemna,
A —— p c E3F to prosta wilasciwa zwana osig,
p +&¥*  przebijajgca rzutnie T w punkcie wiasciwym X,
s c &3t wiasciwa lub niewtasciwa prosta

srodkéow s (lub stozkowa s$rodkow s?)
lezgca na rzutni r i nie zawierajgca punktu X,
k? c £3* pewna ustalona stozkowa kierunkow
1 (okrag) lezaca na ptaszczyznie niewtasciwej
Rvs. 1 w” | nie majgca rzeczywistych punktow
ys: wspolnych z rzutnig m;

Definicja 2.
Rzut zdegenerowany Zsye«:E3* > P, x(R?) przy ustalonej bazie B to
superpozycja dwoch rzutéw srodkowych: pierwszy o srodku S nalezgcym do
prostej sSrodkdow s, a drugi o $rodku niewtasciwym K* c k? c w? co
symbolicznie mozna zapisac:

Zggo = Sk 0 Sg INACZEJ: Zg o = Ry 0 S
gdzie: Sg: E3T - p, Sgo = Ry:p — 1 (1ys. 2)

Srodki tych rzutéw S i K* wyznaczajgce aparat projekcyjny a sa odpowiednio

uwarunkowane potozeniem odwzorowywanego punktu.

Whniosek
Przy wustalonym aparacie rzutowania
a = {B,U} dla rzutu zdegenerowanego
Zsgo  (pamietajgc, ze: Sgo = Ry)
obrazem dowolnego punktu A € £3* w
tym przeksztatceniu sg dwa punkty:

Zs o (A) = (Sg» © Ss)(A) = (Ry  S5)(A) =

= R (S5(A)) = {4%, A%}

gdzie:

A’ =rfpnn=(AP,K;°) N,

AP = TAZ np = (A!SA) N p,

Sa =140 5 =14(A4,D),

ks € {kiy = (X, K3}, k34 = (X,K7,)}
Podczas prelekcji zostang zaprezentowane wyniki najnowszych badan nad tym

odwzorowaniem, a takze mozliwosci jego zastosowania w praktyce konstruktorskie;.

rys. 2
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